Yiiksek Verimli Endiistriyel Motor

Sirekli Miknatishh Senkron Motor

ElectroSyn

IE4 verim sinifindan daha ylUksek verimlilik

Dustk yuklerde yuksek verimlilik

Vektor kontrol (FOC) suricu ile calisabilme

Sensorsuz kontrol

I Yiiksek kW/kg orani
Yluksek gug katsayisi >0.99

Hiz sensérid kullanmadan sabit hiz kontrolu
Sabit tork ve glig kotroll

Dlistk rulman sicakhdi, yiksek émir
Kompakt boyutlar

Ylksek devir (maksimum 6000rpm)
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Yiiksek Verimli Endiistriyel Motor

Sirekli Miknatisli Senkron Motor
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ARASTIRMA VE TEKNOLOI| GELISTIRME

ElectroSyn serisi motorlarin tasariminda iki farkli motorun temel 6zellikleri

birlestirilerek, vektor kontrolli motor stirlicti elektronidi ile calistirilabilen IE4

verimliklik sinifi tizerinde verim degerine sahip yeni bir endustriyel motor

Urin gami olusturulmustur.

Relliktans ve strekli miknatisli senkron motor teknolojileri ayni motor iginde

olacak sekilde tasarimi yapilmistir. Motorun hem reliktans hem de miknatis

torku Uretecek sekilde rotor manyetik devresi tasarlanmistir. Mikntilsar rotor

sacl igine gormull yapilarak "d" ve "q" eksen indiktanslari farkli yapilarak

reliktans torkunun da olusturulmasi saglanmistir.

Sabit tork uygulamasi

Belirli bir hiz araliginda sabit tork degerine ihtiyag duyan uygulamalar igin stricu

tzerinde tanimlanacak hedef tork degerinde galisabilir. Vektdr kontrol (FOC) sayesinde

hassas tork kontroll yapilabilir. Bu tip tork kontroliine genelde gekme glct ile galisan

uygulamalarda ihtiyag vardir. Ornegin elektrikli arag.

Degisken devir uygulamasi

Flow rate

Dedisken devir ihtiyaci olan uygulamalarda genis hiz araliginda, hiz senséru kullanmadan sabit

Sabit basing kontrol

devir kontroll yapilabilir. Pompa ve fan uygulamarinda yiksek verimlilik igin ideal bir ¢ozimd ir.

Motor siirlicti elektronigi yazihmina gémtlecek kontrol yazilimlari ile sabit basing, sabit debi,

oransal basing kontrolleri yapilabilir. Bu kontrol yéntemleri sensérli yapilabilecedi gibi sensérsu.

olarak ta yapilabilir. Sensorstz kontrolde, strekli miknatisli motor sensor olarak kullznilir ve
motor parametreleri lizerinden pompa veya fan sisteminin debi ve basinci algilanzoilir. Ay.*ca

sabit giig kontroll de yapilarak pompa veya fan sisteminin maksimum veya miniinu n

performans ile calismasi saglanabilir.

1.1kW 3000rpm ElectroSyn motorun mevcut IE3 asenkron riotor ile perfor.mans kiyaslamasi

Anma verim [%] 83.7 935
Verim @%50 80.3 93.4
Verim @%25 70.1 89.6
Maliyeti [%] 100 85
Giic katsayisi 0.87 0.99
Akim [A] 2.2 25
Paket boyu [mm)] 90 60

1.1kW 3000rpm F.{ect-0Syn moto. pe-formans egrileri
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1.1kW 3000rpm
IE10

ElectroSyn
1.1kw 3000rpm

dT = 21.5°K
=53.8°C
=32.3°C
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IEC 60034-30-1

1.1kW IE3 Asenkron ve ElectroSyn motor yillik enerji yillik
enerji maliyet farkinin hesaplanmasi

Motor Girig Glcii [W] | Akim[A] | VA

1.1kw 3000rpm IE3 Asenskron 1314 22 1524

PMSM 1.1kW 3000rpm 1176 25 1180
Fark 138 -0.3 344

Yillik 6000 saat calisma
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